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Sicherheitsbestimmungen

Diese Anleitung richtet sich ausschlie3lich an autorisierte Fachkrafte.

Alle Montage— und Verdrahtungsarbeiten am Regler dirfen nur im span-
nungslosen Zustand ausgefuhrt werden.

Das Offnen, der Anschluss und die Inbetriebnahme des Geréates darf nur

von fachkundigem Personal vorgenommen werden. Dabei sind alle ortli-
chen Sicherheitsbestimmungen einzuhalten.

Das Gerat entspricht dem neuesten Stand der Technik und erflllt alle notwendigen Sicher-
heitsvorschriften. Es darf nur entsprechend den technischen Daten und den nachstehend angefiihrten
Sicherheitsbestimmungen und Vorschriften eingesetzt bzw. verwendet werden. Bei der Anwendung
des Gerates sind zusatzlich die fur den jeweiligen spezifischen Anwendungsfall erforderlichen
Rechts- und Sicherheitsvorschriften zu beachten. Die bestimmungswidrige Verwendung fiihrt zum
Ausschluss jeglicher Haftungsanspriiche.

» Die Montage darf nur in trockenen Innenraumen erfolgen.

» Der Regler muss nach den ortlichen Vorschriften mit einer allpoligen Trennvorrichtung vom Netz
getrennt werden kdnnen (Stecker/Steckdose oder 2-poliger Trennschalter).

» Bevor Installations- oder Verdrahtungsarbeiten an Betriebsmitteln begonnen werden, muss der
Regler vollstandig von der Netzspannung getrennt und vor Wiedereinschaltung gesichert werden.
Vertauschen Sie niemals die Anschlisse des Schutzkleinspannungsbereiches (z.B. Sensoran-
schliisse) mit den 230V-Anschliissen. Zerstérung und lebensgefahrliche Spannung am Gerat und
den angeschlossenen Sensoren sind moglich

» Solaranlagen kdnnen sehr hohe Temperaturen annehmen. Es besteht daher die Gefahr von Ver-
brennungen. Vorsicht bei der Montage von Temperaturfihlern!

» Aus Sicherheitsgriinden dirfen die Ausgange nur zu Testzwecken im Handbetrieb verbleiben. In
diesem Betriebsmodus werden keine Maximaltemperaturen sowie Fihlerfunktionen Uberwacht.

» Ein gefahrloser Betrieb ist nicht mehr mdglich, wenn der Regler oder angeschlossene Betriebsmit-
tel sichtbare Beschadigungen aufweisen, nicht mehr funktionieren oder fur lAngere Zeit unter un-
gunstigen Verhaltnissen gelagert wurden. Ist das der Fall, so sind der Regler bzw. die Betriebsmit-
tel aul3er Betrieb zu setzen und gegen unbeabsichtigten Betrieb zu sichern.

Wartung

Bei sachgemalRer Behandlung und Verwendung muss das Gerat nicht gewartet werden. Zur Reini-
gung sollte man nur ein mit sanftem Alkohol (z.B. Spiritus) befeuchtetes Tuch verwenden. Scharfe
Putz- und Lésungsmittel wie etwa Chlorethene oder Tri sind nicht erlaubt.

Da alle fur die Genauigkeit relevanten Komponenten bei sachgeméaRer Behandlung keiner Belastung
ausgesetzt sind, ist die Langzeitdrift AuBerst gering. Das Gerét besitzt daher keine Justierméglichkeit.
Somit entféllt ein moglicher Abgleich.

Bei jeder Reparatur dirfen die konstruktiven Merkmale des Gerétes nicht verandert werden. Ersatz-

teile missen den Originalersatzteilen entsprechen und wieder dem Fabrikationszustand entspre-
chend eingesetzt werden.



Montage des Gerates

Der Regler kann als Aufbau- oder Einbaugerét werden:

Aufbauregler mit Konsole UVR 16x2 K

Die Konsole ist in Augenhéthe (ca. 1,6 m) mit dem beiliegenden Montagematerial an der Wand
zu befestigen. Die Kabeleinfihrungen fir die 230V Zu- und Ableitungen sind unten, die Klein-
spannungs-Kabeleinfliihrungen oben.

Einbau mit Klemmenplatte UVR16x2 S
Diese Montageart ist fur den Einbau in einen Verteiler vorgesehen.

Die Klemmenplatte kann tber 4 Befestigungspunkte oder auf eine Hutschiene (Tragschiene
TS35 nach Norm EN 50022) montiert werden.

_ Der Regler kann auch uber die beiden seitlichen Rastkrallen in eine
Blechfrontplatte eingeschnappt werden.

Umbau der Konsolenversion in eine Einbauversion
Die Klemmenplatte ist im Konsolen-Unterteil befestigt.
Sie wird aus der Konsole entnommen, indem die beiden Rastkrallen mit einem Schraubendre-

her entriegelt werden.
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Offnen der Konsole
ACHTUNG! vor dem Offnen der Konsole immer den Netzstecker ziehen!
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1. Obere Klappe 6ffnen.

Ansicht mit gedffnetem Deckel

Programmierstift

2. Mit zwei groRen Schraubendrehern die beiden Rastkrallen
driicken (Pfeile in Skizze links) und das Gerat aus der Kon-
sole hebeln.

3. Nach Entnahme des Regelgerates die Verschlisse (Pfeile in Skiz-
ze links) mit einem kleinen Schraubendreher oder dem Program-
mierstift) durch Driicken entriegeln und den Konsolendeckel vom
Unterteil abziehen.




Mal3zeichnungen
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Mal3e Konsolenbefestigung

MalRe Klemmenplatte
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Mal3e Regler mit Klemmenplatte (= UVR16x2S)
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Ausschnittmal fir den Regler UVR16x2S: 138 x 91 mm, Einbautiefe inkl. Klemmenplatte:
70mm



Sensormontage

Die richtige Anordnung und Montage der Funhler ist fur die korrekte Funktion der Anlage von grof3ter
Bedeutung. Ebenso ist darauf zu achten, dass sie vollstandig in die Tauchhilsen eingeschoben sind.
Die beiliegenden Kabelverschraubungen dienen als Schutz vor Herausziehen. In die Tauchhulsen
darf bei der Verwendung im Freien kein Wasser eindringen (Frostgefahr). Damit Anlegefiihler nicht
von der Umgebungstemperatur beeinflusst werden kdnnen, sind diese gut zu isolieren.

Die Sensoren dirfen generell keiner Feuchte (z.B. Kondenswasser) ausgesetzt werden, da diese
durch das Giel3harz durch diffundieren und den Sensor beschadigen kann. Das Ausheizen tber eine
Stunde bei ca. 90°C kann den Fiuhler moglicherweise retten. Bei der Verwendung der Tauchhilsen in
Edelstahl-Speichern oder Schwimmbecken muss unbedingt auf die Korrosionsbestandigkeit geach-
tet werden.

Kollektorfuhler (graues Kabel mit Klemmdose):

e Entweder in ein Rohr einschieben, das direkt auf den Absorber gelttet oder genietet ist und aus
dem Kollektorgehause heraussteht,

e oder am Vorlaufsammelrohr des auf3eren Kollektors ein T- Stiick setzen, in dieses eine Tauch-
hilse samt Messing-Kabelverschraubung (= Feuchteschutz) einschrauben und den Sensor ein-
schieben.

e  Zur Vorbeugung gegen Blitzschaden ist in der Klemmdose ein Uberspannungsschutz (Varistor)
parallel zwischen Sensor- und Verlangerungskabel geklemmt.

Kesselfuhler (Kesselvorlauf): Dieser wird entweder mit einer Tauchhilse in den Kessel einge-
schraubt oder mit moglichst geringem Abstand zum Kessel an der Vorlaufleitung angebracht.

Boilerfuhler: Der zur Solaranlage benétigte Sensor sollte mit einer Tauchhtilse bei Rippenrohrwar-
metauschern knapp oberhalb und bei integrierten Glattrohrwarmetauschern im unteren Drittel des
Tauschers eingesetzt oder am Riucklaufaustritt des Tauschers so montiert werden, dass die Tauch-
hilse in das Tauscherrohr hineinragt. Der Fihler, der die Erwarmung des Boilers vom Kessel her
Uberwacht, wird in der Hohe montiert, die der gewiinschten Menge an Warmwasser in der Heizperio-
de entspricht. Die beiliegende Kabelverschraubung dient als Schutz vor Herausziehen. Die Montage
unter dem dazugehoérenden Register bzw. Warmetauscher ist auf keinen Fall zulassig.

Pufferfihler: Der zur Solaranlage notwendige Sensor wird im unteren Teil des Speichers knapp
oberhalb des Solarwarmetauschers mit Hilfe der mitgelieferten Tauchhlilse montiert. Die beiliegende
Kabelverschraubung dient als Schutz vor Herausziehen. Als Referenzflihler fir die Heizungshydraulik
empfiehlt es sich, den Fihler zwischen Mitte und oberem Drittel des Pufferspeichers mit der Tauch-
hilse einzusetzen, oder - an der Speicherwand anliegend - unter die Isolierung zu schieben.

Beckenfuihler (Schwimmbecken): Unmittelbar beim Austritt aus dem Becken an der Saugleitung
ein T- Stuck setzen und den Sensor mit einer Tauchhulse einschrauben. Dabei ist auf die Korrosions-
bestandigkeit des verwendeten Materials zu achten. Eine weitere Mdglichkeit wére das Anbringen
des Funhlers als Anlegefiihler und entsprechende thermische Isolierung gegen Umgebungseinfliisse.

Anlegefuhler: Mit Rollfedern, Rohrschellen etc. an der entsprechenden Leitung befestigen. Es ist
dabei auf das geeignete Material zu achten (Korrosion, Temperaturbestandigkeit usw.). Anschlie3end
muss der Sensor gut isoliert werden, damit exakt die Rohrtemperatur erfasst wird und keine Beein-
flussung durch die Umgebungstemperatur moglich ist.
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Warmwasserfihler: Beim Einsatz der Regelung in Systemen zur Erzeugung von Warmwasser mit-
tels externem Warmetauscher und drehzahlgeregelter Pumpe (Frischwasserstation) ist eine rasche
Reaktion auf Anderungen der Wassermenge auRerst wichtig. Daher muss der Warmwassersensor
direkt am Warmetauscherausgang gesetzt werden. Mittels T- Stiick sollte der mit einem O- Ring ab-
gedichtete ultraschnelle Sensor (Sonderzubehoér, Type MSP...) in den Ausgang hinein stehen. Der
Warmetauscher muss dabei stehend mit dem WW- Austritt oben montiert werden.

Strahlungsfihler: Um einen der Lage des Kollektors entsprechenden Messwert zu erhalten ist die
parallele Ausrichtung zum Kollektor wichtig. Er sollte daher auf die Verblechung oder neben dem
Kollektor auf einer Verlangerung der Montageschiene aufgeschraubt werden. Zu diesem Zweck be-
sitzt das Sensorgehause ein Sackloch, das jederzeit aufgebohrt werden kann. Der Sensor ist auch als
Funksensor erhaltlich.

Raumsensor: Dieser Sensor ist fur eine Montage im Wohnraum (als Referenzraum) vorgesehen. Der
Raumsensor sollte nicht in unmittelbarer Nahe einer Warmequelle oder im Bereich eines Fensters
montiert werden. Jeder Raumsensor kann auch durch einfaches Umstecken eines Jumpers im Inne-
ren des Sensors nur als Fernversteller (ohne Raumtemperatureinfluss) verwendet werden. Er ist nur
zum Betrieb in trockenen Raumen geeignet. Der Sensor ist auch als Funksensor erhdltlich.

AuBBentemperaturfihler: Dieser wird an der kaltesten Mauerseite (meistens Norden) etwa zwei Me-
ter Uber dem Boden montiert. Temperatureinflisse von nahe gelegenen Luftschachten, offenen Fens-
tern, Kabeleinfihrungen, etc. sind zu vermeiden. Er darf keiner direkten Sonneneinstrahlung ausge-
setzt sein.

Elektrischer Anschluss

Dieser darf nur von einem Fachmann nach den einschlagigen ortlichen Richtlinien erfolgen.

Hinweis: Als Schutz vor Blitzschdden muss die elektrische Anlage den Vorschriften entsprechend
errichtet sein (Uberspannungsableiter). Sensorausfalle durch Gewitter bzw. durch elektrostatische
Ladung sind meistens auf fehlende oder fehlerhafte Erdung oder fehlenden Uberspannungsschutz
zurtckzufiihren.

Achtung: Arbeiten im Inneren der Konsole dirfen nur spannungslos erfolgen. Beim Zusammenbau
des Gerates unter Spannung ist eine Beschadigung maoglich.

Alle Fihler und Pumpen bzw. Ventile sind entsprechend ihrer Nummerierung in der Programmierung
anzuklemmen.

Im Netzspannungsbereich sind mit Ausnahme der Zuleitung Querschnitte von 0,75 - 1,5 mmz2 fein-
drahtig empfehlenswert.

Fur die Schutzleiter (PE) steht eine Klemmleiste oberhalb der Durchfiihrungen zu Verfiigung. Alle
Kabel kdnnen sofort nach der jeweiligen Klemmung mit einer Rastkralle (= Zugentlastung) fixiert wer-
den. Ein Entfernen von Rastkrallen ist nur mehr mittels Seitenschneider mdglich, weshalb etwas mehr
Teile als bendtigt beigelegt werden.
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Klemmhilfe

Jedem Regler liegt ein Schild mit den Klemmenbezeichnungen bei, das zwischen den Kleinspan-
nungs- und den 230V-Klemmen eingeklemmt wird. Nach Abschluss des elektrischen Anschlusses
kann dieses Schild im Regler belassen oder auch entfernt werden.

Ansicht mit dem eingesetzten Bezeichnungsschild:

fiihshnaba® §35 TE¥oAGEBRAND

pok, <free

Cr
= E 0
i [ .
42 9
L Warze W MO Schibleler 5 MO Offner O

¥ N @ -7 |
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Gesamtansicht der Klemmen ACHTUNG! Diese Verbin-
dungsleitung muss noch

bestickt werden!

Sensormasse

( |OOOOOOOOOOOOTZQOOI )
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DL

GND ()
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oY N.... Neutralleiter
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\ Relais-Ausgang SchlieBer (NO) NC.... Offner

V1 7 Relais-Ausgang SchieRer + Offner (NO + NC)
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Sensorleitungen
Klemmenplan Sensoren

ACHTUNG! Diese Verbin-
dungsleitung muss noch
Sensormasse bestiickt werden!
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Der Anschluss der Sensoren erfolgt immer zwischen dem jeweiligen Sensoranschluss (S1 — S16) und
der Sensormasse (GND). Es befindet sich in der Konsole oben eine Masseleiste, zu der vor der
Klemmung der Sensoren eine Verbindung zur Klemme GND gelegt werden muss.

Um Messwertschwankungen zu vermeiden ist fir eine stérungsfreie Signallbertragung darauf zu
achten, dass die Sensorleitungen keinen &uferen negativen Einflissen durch 230V-Leitungen aus-
gesetzt sind.

Die Sensorleitungen dirfen nicht mit der Netzspannung zusammen in einem Kabel gefiihrt werden.

Bei Verwendung von nicht geschirmten Kabeln sind Sensorleitungen und 230V-Netzleitungen in ge-
trennten oder abgeteilten Kabelkanalen und mit einem Mindestabstand von 5 cm zu verlegen.

Sensorleitungen fir PT100 oder PT500-Sensoren miissen geschirmt sein.

Werden geschirmte Leitungen verwendet, so muss der Schirm mit der Sensormasse (GND) verbun-
den werden

Alle Fihlerleitungen mit einem Querschnitt von 0,5mm? kénnen bis zu 50m verlangert werden. Bei
dieser Leitungslange und einem Pt1000-Temperatursensor betragt der Messfehler ca. +1K. Fir lan-
gere Leitungen oder einen niedrigeren Messfehler ist ein entsprechend gré3erer Querschnitt erforder-
lich.

Die Verbindung zwischen Fuhler und Verlangerung lasst sich herstellen, indem der auf 4 cm abge-
schnittene Schrumpfschlauch tber eine Ader geschoben und die blanken Drahtenden verdrillt wer-
den. Ist eines der Drahtenden verzinnt, dann ist die Verbindung durch Verléten herzustellen.

Danach wird der Schrumpfschlauch tber die Verbindungsstelle geschoben und vorsichtig erwarmt
(z.B. mit einem Feuerzeug), bis er sich eng an die Verbindung angelegt hat.

Verlangerungskabel

Temperatur-
fahler

Schrumpfschlauch
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Datenleitung fur DL-Bus
Der DL-Bus besteht aus nur 2 Adern: DL und GND (Sensormasse). Die Spannungsversorgung fur die
DL-Bus-Sensoren wird tber den DL-Bus selbst geliefert.

Die Leitungsverlegung kann sternformig oder aber auch seriell (von einem Gerét zu nachsten) aufge-
baut werden.

Als Datenleitung kann jedes Kabel mit einem Querschnitt von 0,75 mm2 bis max. 30 m Lange ver-
wendet werden. Fur langere Leitungen empfehlen wir die Verwendung eines geschirmten Kabels.

Werden geschirmte Leitungen verwendet, so muss der Schirm mit GND verbunden werden

Lange eng nebeneinander verlegte Kabelkanéle fir Netz- und Datenleitungen fiihren dazu, dass Sto-
rungen vom Netz in die Datenleitungen einstreuen. Es wird daher ein Mindestabstand von 20 cm zwi-
schen zwei Kabelkanéalen oder die Verwendung geschirmter Leitungen empfohlen.

Bei Erfassung von zwei Regelungen mit einem Datenlogger missen separate geschirmte Kabel ein-
gesetzt werden. Die Datenleitung darf nie mit einer CAN-Busleitung im selben Kabel gefuhrt werden.

Buslast von DL-Sensoren

Die Versorgung und die Signalibergabe von DL-Bussensoren erfolgt gemeinsam uber eine 2-polige
Leitung. Eine zusatzliche Unterstitzung der Stromversorgung durch ein externes Netzgerat (wie beim
CAN-Bus) ist nicht moglich.

Durch den relativ hohen Strombedarf der Sensoren muss die ,Buslast” beachtet werden:

Der Regler UVR 16x2 liefert die maximale Buslast von 100%. Die Buslasten der elektronischen Sen-
soren werden in den technischen Daten der jeweiligen Sensoren angefuhrt.

Beispiel: Der elektronische Sensor FTS4-50DL hat eine Buslast von 25%. Es kdnnen daher maximal
vier FTS4-50DL an den DL-Bus angeschlossen werden.

Klemmenplan Datenleitung ftr DL-Bus

Sensormasse

1O O O 0O O 0O O O 0 0O 0 0O 0O O O]

O|0]|0O|0|0]0|0|0]0[0|0 QOO O|0]|0|0|0]0O|O|0]0|0|0
A16/A15/A14[S16|S15/S14|S13|S12(S11|S10| S9 § DL 5 A13(A12 5‘) S8 |S7 [S6 | S5 |S4|S3 (S2 |S1
D>§_Z"
53|33
OlOI0]O
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CAN-Busnetz

Klemmenplan CAN-Busleitung

Sensormasse
(O O O O O O O O O O O O O O O Of

O|O

A13(A12

O|0O|0|0|0[|0|0|O

S8 |S7 |S6 (S5 (S4|S3 |S2 |S1

O|O|0|O|0|0]0|0|0|10(O (>)O

DL

GND ()
eND O

A16/A15|A14{S16(S15(S14|S13|S12/S11(S10| S9

(O CAN-L

(O CAN-H

(O +12v

[a]
5
O
Richtlinien fur den Aufbau eines CAN-Netzwerkes
Technische Grundlagen

Y Der CAN-Bus besteht aus den Leitungen CAN-
High, CAN-Low, GND und einer +12V Versorgungs-
leitung fur Buskomponenten die tber keine eigene
Versorgungsspannung verfugen. Die Gesamtlast
der Gerate mit 12V- und 24V-Versorgung darf zu-
sammen nicht mehr als 6 Watt betragen.

[cH1 - CAN-H ] Ein CAN-Netzwerk ist linear aufzubauen und an je-
J2.5v] wE s N mui dem Netzwerkende ist ein Abschlusswiderstand zu
A m l setzen. Dies wird durch die Terminierung der Endge-
: rate sichergestellt.
igmﬁq Bei groReren Netzwerken (iiber mehrere Geb&ude)
kann es zu Problemen durch elektromagnetische
RPN PP - Stérungen und Potentialunterschiede kommen.
1V/Div. 1VIDiv. 2504 Um diese Probleme zu vermeiden bzw. weitgehend

: - in den Griff zu bekommen sind folgende MafRnah-
Die Datensignale CAN-H und CAN-L men zu treffen:
e Abschirmung des Kabels
Der Schirm des Buskabels muss bei jedem Knotenpunkt gut leitend durch verbunden wer-
den. Bei groReren Netzwerken wird empfohlen den Schirm in den Potentialausgleich ent-
sprechend den Beispielen mit einzubeziehen.
e Potentialausgleich
Besonders wichtig ist eine moéglichst niederohmige Verbindung zum Erdpotential. Bei der
Einfuhrung von Kabeln in ein Gebaude ist darauf zu achten, diese mdglichst an derselben
Stelle einzufuhren und alle am selben Potentialausgleichssystem anzuschlieen (SingieEentry-
Poin-Prinzip). Der Grund ist, nahezu gleiche Potentiale zu schaffen um im Fall einer Uber-
spannung an einer Leitung (Blitzschlag) einen mdglichst geringen Potentialunterschied zu
den benachbarten Leitungen zu haben. Ebenfalls ist ein entsprechender Abstand der Kabel
zu Blitzschutzanlagen sicherzustellen.
Der Potentialausgleich hat auch positive Eigenschaften gegen leitungsgekoppelte Stérun-
gen.
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e Vermeidung von Erd-/Masseschleifen
Wird ein Buskabel zwischen mehreren Gebduden verlegt, ist darauf zu achten keine Erd-
bzw. Masseschleifen zu erzeugen. Der Hintergrund ist, dass Geb&ude in der Realitat unter-
schiedliche Potentiale gegentber Erdpotential besitzen. Verbindet man nun einen Kabel-
schirm in jedem Gebaude direkt mit dem Potentialausgleichssystem entsteht eine Erdschlei-
fe. D.h. es entsteht ein Stromfluss vom héheren zum niedrigeren Potential.
Wenn z.B. ein Blitz in der Nahe eines Gebaudes einschlagt, wird das Potential dieses Ge-
baudes kurzzeitig um einige kV angehoben.
Der Ausgleichsstrom flie3t dann tber den Busschirm ab und verursacht extreme elektromag-
netische Einkopplungen, die zur Zerstérung der Buskomponenten flihren kénnen.

Blitzschutz

Fur einen effizienten Blitzschutz ist eine gute, vorschriftsméRige Hauserdung von gréf3ter Bedeutung!
Ein externes Blitzableitsystem bietet Schutz vor direktem Blitzschlag.

Zum Schutz fiir Uberspannungen uber die 230V-Netzzuleitung (indirekter Blitzschlag) miissen ent-
sprechend den ortlichen Vorschriften Blitzstrom- bzw. Uberspannungsableiter in den vorgelagerten
Verteilersystemen eingebaut werden.

Um die einzelnen Komponenten eines CAN-Netzwerks vor indirektem Blitzschlag zu schitzen, emp-
fiehlt sich die Verwendung von speziell fiir Bussysteme entwickelten Uberspannungsableitern (Son-
derzubehor: CAN-UES).

Beispiel: Gasentladungsableiter fur indirekte Erdung EPCOS N81-A90X
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Beispiele verschiedener Netzwerkvarianten
Symbolerklarung:

. Gerat mit eigener Versorgung (UVR16x2, UVR1611K, UVR1611S, UVR1611E)

... Gerat versorgt sich tber den Bus (CAN I/O, CAN-MT, ...)

... CAN-Buskonverter (CAN-BC/C)
term open

. terminiert (Endgerate) ... Terminierung offen
B ... CAN-Bus-Uberspannungsableiter @ ... Gasentladungsableiter fir indirekte Erdung

sKleines‘ Netzwerk (innerhalb eines Gebaudes):

2 NK n-1 N

|

NK 1 N Kn
Ojggterm Ojggopen nggopen Ojggterm
gl2z|=z g|n(z|z|mme LR gl2z|=z

I~ I|r I I|r

2

NS

| Schirm Schirm Schirm
—PE

\ indirekte Erdung (optional)

'r/
¢

Max. Leitungslange: 1.000m mit entsprechendem Querschnitt

Der Schirm muss bei jedem Netzwerkknoten weitergeftihrt und mit Masse (GND) des Geréts verbun-
den werden. Die Erdung des Schirms bzw. GND darf nur indirekt Uber einen Gasentladungsableiter
durchgefuhrt werden.

Es ist zu beachten, dass keine ungewollte direkte Verbindung der Masse oder des Schirms und dem
Erdpotential zu Stande kommt (z.B. Uiber Sensoren und das geerdete Rohrsystem).

Netzwerk (Uber mehrere Gebdude) ohne CAN-BC:

-~ o ! ', ¢
term open . -° . open open N M term

N Ol ;-3-3' : -

"""""""" : /( —PE)
indirekte Erdung optional indirekte Erdung

Max. Leitungslange: 1.000m mit entsprechendem Querschnitt

Der Schirm muss bei jedem Netzwerkknoten weitergefiihrt und an einem Punkt geerdet werden. Es
wird empfohlen den Schirm in den anderen Geb&uden mittels eines Gasentladungsableiters indirekt
zu erden. Der Schirm wird nicht mit der Masse (GND) der Gerate verbunden.
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Netzwerk (Uber mehrere Gebdude) mit CAN-Buskonverter CAN-BC/C:

......................
........................

LPE !g
indirekte Erdungé}

PE
indirekte Erdung

optional

Max. Leitungslange: je nach eingestellter Baud-Rate beim CAN-BC/C

Der Schirm des entkoppelten Netzwerkes wird bei jedem Buskonverter auf CAN-Bus Masse (GND)
angeschlossen. Dieser Schirm darf nicht direkt geerdet werden.

Ohne CAN-Bus-Uberspannungsableiter bietet diese Variante nur einen Schutz gegen Potentialun-
terschiede bis max. 1kV, darf jedoch nicht als Blitzschutz angesehen werden.

Die beste Losung ist die Verwendung von CAN-Buskonvertern CAN-BC/L und Verbindung tber
Lichtwellenleiter, da hier weder elektromagnetische Stérungen noch Uberspannungen eine Rolle
spielen.

Verlegung von Buskabeln im Erdreich

Das Kabel sollte min. 0,8m tief (unterhalb der Frostgrenze) mit mindestens 30cm Abstand zu anderen
Kabeln am besten in einem Leerrohr verlegt werden.

Nach dem SEP-Prinzip sind alle Kabel (Strom-, Datenleitungen, ...) an einem zentralen Punkt in ein
Gebaude einzufihren, um Potentialunterschiede zu vermeiden.

Uber den Schirm des Buskabels dirfen keine Potentialausgleichsstrome flieRen.

Daher darf der Schirm nur bei einem Haus in den Potentialausgleich mit einbezogen werden (Bei-
spiel: Netzwerk (Uber mehrere Gebaude) ohne CAN-BC).

Bei anderen Hausern muss dies indirekt Uber Gasentladungsableiter erfolgen.

Gebaude 1 Gebaude 2

Buskabel mit Schirm

indirekte Erdung L h
eerrohr /

Potentialausgleichsschiene

Erdreich
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Kabelwahl und Netzwerktopologie

Fur den Einsatz in CANopen-Netzwerken hat sich die paarweise verdrillte Leitung (shielded twisted
pair) durchgesetzt. Dabei handelt es sich um ein Kabel mit verdrillten Leiterpaaren und einem ge-
meinsamen Aul3enschirm. Diese Leitung ist gegen EMV-Storungen relativ unempfindlich und es kén-
nen Ausdehnungen bis zu 1000 m bei 50 kbit/s erreicht werden. Die in der CANopen Empfehlung
(CiA DR 303-1) angegebenen Leitungsquerschnitte sind in folgender Tabelle wiedergegeben.

Buslange Langenbezogener Wi- Querschnitt
[m] derstand [mQ/m] [mm?Z]
0...40 70 0,25...0,34
40...300 <60 0,34...0,60
300...600 <40 0,50...0,60
600...1000 <26 0,75...0,80

Die maximale Leitungsléange ist auf3erdem abh&ngig von der Anzahl der mit dem Buskabel verbunde-
nen Knoten [n] und dem Leitungsquerschnitt [mm?2].

Leitungsquerschnitt Maximale Lange [m]
[mm?] n=32 n=63
0,25 200 170
0,50 360 310
0,75 550 470
Busrate

Im Meni CAN-Bus / CAN-Einstellungen der UVR16x2 kann die Busrate zwischen 5 und 500 kbit/s
eingestellt werden, wobei bei niedrigeren Busraten lAngere Kabelnetze méglich sind. Allerdings muss
dann der Querschnitt entsprechend erhdht werden.

Die Standard-Busrate des CAN-Netzwerkes ist 50 kbit/s (50 kBaud), die fiir viele CAN-Busgeréte vor-
gegeben ist.

WiChtig: Es miissen alle Gerate im CAN-Busnetz die gleiche Ubertragungsrate haben um mitei-
nander kommunizieren zu kénnen.

Busrate [kbit/s] | maximal erlaubte Gesamtbuslange [m]
5 10000

10 5000

20 2500

50 (Standard) 1000

125 400

250 200

500 100

Empfehlungen

Ein 2x2-poliges, paarweise verdrilltes (CAN-L mit CAN-H bzw. +12V mit GND verdrillen) und ge-
schirmtes Kabel mit einem Leitungsquerschnitt von mind. 0,5mm2, einer Leiter-zu-Leiter-Kapazitat
von max. 60 pF/Meter und einer Kennimpedanz von 120 Ohm. Die Standard-Busgeschwindigkeit der
UVR16x2 betragt 50 kbit/s. Somit ware theoretisch eine Busldnge von ca. 500 m mdglich, um eine
zuverlassige Ubertragung zu gewéhrleisten. Dieser Empfehlung entspricht z.B. die Kabeltype Unitro-
nic®-Bus CAN 2x2x0,5 der Firma Lapp Kabel fur feste Verlegung in Gebauden oder Leerrohren.

Fur die direkte Verlegung in Erdreich eignet sich z.B. das Erdkabel 2x2x0,5 mm?2 der Fa. HELUKA-
BEL Art.Nr. 804269 oder das Erdkabel 2x2x0,75 mmz2 der Fa. Faber Kabel Art.Nr. 101465.
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Verkabelung

Ein CAN-Busnetz darf niemals sternférmig auseinander laufend aufgebaut werden. Der richtige
Aufbau besteht aus einer Strangleitung vom ersten Geréat (mit Abschluss) zum zweiten und weiter
zum dritten usw. Der letzte Busanschluss erhalt wieder die Abschlussbriicke.

FALSCH RICHTIG

Beispiel: Verbinden dreier Netzwerkknoten (NK) mit 2x2poligem Kabel und Terminieren der ab-
schlieBenden Netzwerkknoten (Netzwerk innerhalb eines Gebaudes)

== terminiert (Abschlu3widerstand 120 Ohm)
== Terminierung offen

cam NK 1 ma NK 2 =mNK 3
O[O0 O[O0 olkdlelle

NIZ|Z NIZI|1Z N(Z|1Z2
Ol Ol<| | Ol<|T|—

o o
-

Jedes CAN-Netzwerk ist beim ersten und letzten Teilnehmer im Netzwerk mit einem 120 Ohm Bus-
abschluss zu versehen (= Terminierung). Das erfolgt mit einer Steckbriicke auf der Riickseite des
Reglers). In einem CAN- Netzwerk sind also immer zwei Abschlusswiderstande (jeweils am Ende) zu
finden. Stichleitungen oder sternformige CAN-Verdrahtung sind nicht zulassig!

Stecker rechts = |
terminiert

Stecker links =
nicht terminiert

ol
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Hinweise aus der Praxis

Wie aus den Tabellen ersichtlich, ergibt sich eine zuverlassige Ubertragung aus vielen Faktoren (Ka-
beltype, Querschnitt, Ladnge, Anzahl der Knoten...).

Werkseitige Versuche haben gezeigt:
1) Sternférmige Abzweigungen von bis zu zehn Meter bringen keine Beeintrachtigung der Ubertra-
gung mit sich.

2) Bis zu einer Busléange von 150m und nur wenigen Knoten kann auch das Kabel CAT 5 24AWG
(oder héhere Kategorie, typisches Ethernetkabel in PC-Netzwerken) eingesetzt werden. In vielen An-
wendungsfallen kann es daher verwendet werden.

Derartige Netzwerke entsprechen aber nicht der empfohlenen Spezifikation und sollten vor dem Er-
richten sicherheitshalber mit Kabel-Uberlangen von 50% ausgetestet werden!

Spannungsversorgung 24V=

Zur Versorgung von externen Geréaten mit 24V= steht dieser Ausgang zur Verfiigung. Die Gesamtlast
aller Gerate mit 12V- und 24V-Versorgung darf zusammen nicht mehr als 6 Watt betragen.

Anschluss an die Klemmen +24V und Sensormasse (GND).

Sensormasse
[C O O OO0 0000000000 O]

O|O|0|0[0[0O|O|0|00]|O (>)O

DL

GND ()

O|O|0|0|0[0|0|0|0|0]|O
5

A16|A15/A14/S16|S15(S14(S13|S12/S11|S10| S9 A13|A12

(O cAN-H
(O CAN-L

(O GND
(O +12v
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Ausgange

Klemmenplan Ausgange

Der Neutralleiter ist in der Regelung durchgeschliffen. A.5 -
potentialfreier
Ausgang
1 | | | | | | | ——
L|N|A1 N |[A2| N |A3|N |A4|A4|N | |A6| N |A7|N |A8| N |A9|A10| N |A11|A11] |A5|A5|A5
NO [NC NO(NC| [NO|NC| C
O|0|O|0|O|0|O0|O|O]O] [O]O]010|0|0|0|0|0|O|0] 10|00
A @ D B MR O O DED O
PE
NN [0 0000000000000 0D
QO
Zz Q .
O Schutzleiterklemme
g L.... AufRenleiter (Phase)
g N.... Neutralleiter
PE.... Schutzleiter
H Triac-Ausgang C.... WurzelW
. NO.... SchlieRer S
\ Relais-Ausgang SchlieRer (NO) NC.... Offner O

\' ; 7 Relais-Ausgang SchieRer + Offner (NO + NC)

Die maximale Strombelastung der Ausgange ist den technischen Daten zu entnehmen.
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Anschluss Hilfsrelais

Beispiel:

Anschluss HIREL1611 weil3 fir Ausgange 12 und 13

Anschluss HIREL16x2 fur Ausgange 14 und 15

Die Ausgange A12 — A15 mussen als Schaltausgange parametriert sein.

Sensormasse
IO O O O O 0O O 0000000000 00 ol

| — |
ololololololololololo ol lololololololololololo
A16[A15(A14/S16|S15(S14|S13(S12/S11|S10( S9 g (A13|A12 (% S8 |S7 (S6|S5|S4(S3 [S2 |S1
Sicherung 6,3A F Bohrung 2 ? Zz‘l, ?I,
/ ]‘ elle)le)le)
y A
:2 Aelais1
HIREL16x2 | | [c —
7 — ¢ -
I NO
e Relais 2I| | HIREL 1611 weil3

1X)
|
| [ [ [ [ [ [ | [ |

L|{N|[A1[N [A2| N |A3|N |A4[A4|N A6 | N (A7 | N (A8 N |A9 (A10] N |A11|A11] |A5|A5|A5
NO [NC NO[NC| [NO|NC| C

OJjO|0]|0|0|0|0|0|O|O|O] [O|O0]|O|0]O|0|0|O|0|0|O] |O]O|O

PE

\ [CO 0000000000000 0ID

Netz <. |Der Netzanschluss (L, N)
230V 50Hz wird Uber die Klemmen

des Relaismoduls zur Re-
gelung durchgeschliffen.

X) Mit dieser Verbindung kénnen die HIREL1611-Relaiskontakte den AulRenleiter (230V) durchschal-

ten. Dadurch sind die Relaisausgange nicht mehr potentialfrei. Sie sind durch die Sicherung des
HIREL16x2 abgesichert.
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HIREL16x2 Schaltschema

NlL

|

R1
[]

T 171
N W/LO1S1 NN

|
N

W/L 02 S2

R2

1

Relais 1:

0O1... Offner NC
S1... SchlieBer NO
WI/L... Wurzel C

Relais 2:

02... Offner NC
S2... SchlieRBer NO
WIL... Wurzel C

Die beiden Relais-Ausgange werden durch die Sicherung auf dem Relaismodul abgesichert. Die
Klemme ,W* entspricht daher dem Aul3enleiter ,L*.
Wird die Sicherung entfernt, so sind die beiden Ausgange potentialfrei, wobei sie aber Uiber die Wur-
zel , W* miteinander verbunden sind.
Das Relaismodul kann an zwei beliebige Ausgénge zwischen A12 und A16 angeschlossen werden,
wenn diese als Schaltausgang parametriert sind.

)

HIREL1611 wei
C

N

" R1 " R2

[ 1]

NCNO NCNO

Schaltschema
Bohrung: Die Relaiskontakte sind - ohne Verbindung x) - potentialfrei, wo-

bei werksseitig beide Wurzeln (C) verbunden sind.

Durch Aufbohren des Loches zwischen den beiden Relais auf mindestens 6
mm Durchmesser wird das Potential beider Ausgénge gegeneinander normge-
recht getrennt.

NC...
NO...
C..

Offner
SchlielRer
Wurzel

Das Hilfsrelais kann an zwei beliebige Ausgange zwischen A12 und A16 angeschlossen werden,
wenn diese als Schaltausgang parametriert sind.
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Beispiel:

Anschluss HIREL1611 orange fir Ausgange 12 und 13
Anschluss HIREL16x2 fur Ausgange 14 und 15

Die Ausgange A12 — A15 mussen als Schaltausgadnge parametriert sein.

Sensormasse
IOO O O O O 0O 00 00 00 0 0 0 0 O]

[A16/{A15/A14({S16|S15/S14|S13|S12(S11|S10| S9

A13/A12

[a) g ; ;
Sicherung 6,3A F Bohrung gégg
/Wc1
S|NO1
HIREL16x2 | |6[nct
/ ——Lj|c2
olo / : O|Nc2
®
ul] I HIREL1611 orange
I | NS
2 g| 0| 1 I I I I | I |
————————————— I L | N|A1|N [A2| N |A3| N |A4|A4|N A6 (N |[A7| N [A8| N (A9 |A10[ N (A11(A11] |A5 |A5|A5
wi| N 6252:' NO [NC No|Nc| |No|Nc|'c
< %rg,l O|O|0|O|O|O|0|0|0[0O]0] |O|O|O|O]O|0|0|0|0|0|O] |1O|0]O
= I | - : : —— :
o s ) W M B
‘ | | ‘ \’_ PE
DE“;”;IN [Cooccoco0oc0oo00o00oo00o0@
T1 '\
Netz . |Der Netzanschiuss (L, N)
230V 50Hz wird Uber die Klemmen

des Relaismoduls zur Re-
gelung durchgeschliffen.

X) Mit dieser Verbindung kénnen die HIREL1611-Relaiskontakte den AulRenleiter (230V) durchschal-

ten. Dadurch sind die Relaisausgénge nicht mehr potentialfrei. Sie sind durch die Sicherung des
HIREL16x2 abgesichert.

HIREL1611 orange Schaltschema

S|O|L

0lS

W

]

[

N

4

ohrung: Die Relaiskontakte sind - ohne Verbindung x) - poten-
ialfrei, wobei werksseitig beide Wurzeln (L, W) verbunden sind.

Durch Aufbohren des Loches zwischen den beiden Relais auf min-
destens 6 mm Durchmesser wird das Potential beider Ausgéange
gegeneinander normgerecht getrennt.

0O... Offner NC
S... SchlieRer NO
W, L... Wurzel C
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Technische Daten UVR16x2

alle Eingange

Temperatursensoren der Typen PT1000, KTY (2 kQ/25°C), KTY (1
kQ/25°C), PT100, PT500, Ni1000, Ni1000TK5000 und Raumsensoren
RAS bzw. RASPT, Strahlungssensor GBS01, Thermoelement THEL,
Feuchtesensor RFS, Regensensor RES01, Impulse max. 10 Hz (z.B.
fur Volumenstromgeber VSG), Spannung bis 3,3V DC, Widerstand
(1-100kQ), sowie als Digitaleingang

Eingang 7

zusatzlich Spannung (0-10 V DC)

Eingang 8

zusatzlich Stromschleife (4-20 mA DC), Spannung (0-10 V DC)

Eingang 15, 16

zusatzlich Impulseingang max. 20 Hz, z.B. fur Volumenstromgeber
VSG oder SO-Signale

Ausgang 1, 2,6, 7

Triac-Ausgange

Ausgang 3, 4, 8-11

Relaisausgange, teilweise mit Offner und Schlieler

Ausgang 5

Relaisumschaltkontakt - potentialfrei

Ausgénge 12 - 16

Analogausgéange 0-10V (max. 20mA) oder PWM (10V/1kHz) oder Er-
weiterungsmaglichkeit als Schaltausgange mit Zusatzrelaismodulen

max. Buslast (DL-Bus)

100 %

CAN- Bus

Standard-Datenrate 50 kbit/s, einstellbar von 5 bis 500 kbit/s

12V / 24V DC

Versorgung fur externe Gerate, in Summe max. 6W

Differenztemperaturen

mit getrennter Ein- und Ausschaltdifferenz

Schwellwerte

mit getrennter Ein- und Ausschaltdifferenz oder mit fixer Hysterese

Temperaturmessbereich

PT100, PT500, PT1000: -200,0°C bis + 850°C mit einer Auflésung
von 0,1K

alle anderen Temperatursensoren: -49,9°C bis +249,9°C mit einer
Auflésung von 0,1K

Genauigkeit Temperatur

typ. 0,4K, max. £1K im Bereich von 0 - 100°C fir PT1000-Sensoren

Genauigkeit Spannung

typ. 1%, max. 3% vom maximalen Messbereich des Eingangs

Genauigkeit Wider-
standmessung

max. 1,6% bei 100kQ (Messgrélie: Widerstand, Prozessgrofie: Wider-
stand)

Genauigkeit Ausgang
0-10V

max. -2% bis +6%

max. Schaltleistung

Triacausgange 1, 2, 6, 7: je 230V / 1A
Relaisausgange : je 230V / 3A

Anschluss 100 - 230V, 50- 60Hz, (Ausgange Al — A1l und Gerat gemeinsam
abgesichert mit 6,3A flink)
Zuleitung 3 x Imm2 HO5VV-F laut EN 60730-1 (Kabel mit Schutzkontaktstecker

im Sensor-Grundpaket enthalten)

Leistungsaufnahme

3,0 -4,5W, je nach Anzahl aktiver Schaltausgange

Schutzart IP40
Schutzklasse Il — Schutzisoliert @]
Zulassige Umgebungs- | +5 bis +45°C

temperatur
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Lieferumfang

UVR16x2K: Gerat mit Konsole und Klemmenplatte fiir Wandaufbau, Wandbefestigungsmaterial,
Zugentlastungen, Betriebsanleitung

UVR16x2S: Gerat mit Klemmenplatte fir Verteilereinbau, Betriebsanleitung.

Hinweise fir den Storfall

Keine Anzeige weist auf einen Spannungsausfall hin. Daher ist zuerst die Sicherung (6,3A flink) zu
kontrollieren, die das Gerat und die Ausgange (Pumpen, Ventile, ...) vor Kurzschluss und in Verbin-
dung mit dem integrierten Uberspannungsschutz vor Uberspannung schiitzt. Die Glasrohrsicherung
befindet sich an der Rickseite des Reglers hinter einer Verschraubung.

Glasrohrsicherung 20x5 mm,
6,3A flink

Realistische Temperaturwerte, aber ein Fehlverhalten der Ausgénge deuten auf falsche Einstel-
lungen oder Klemmung hin. Lassen sich die Ausgange im Handbetrieb EIN und AUS schalten, ist das
Gerat funktionsfahig und es sollten alle Einstellungen sowie die Klemmung Uberprift werden.

*

Ist

Fuhren Dauerlauf und Stillstand am Ausgang zur entsprechenden Reaktion? D.h. lauft bei handi-
scher Aktivierung der Solarpumpe wirklich diese Pumpe, oder geht vielleicht anstelle der Solar-
pumpe die Heizkreispumpe in Betrieb?

Sind alle FUhler mit den richtigen Klemmen verbunden (Erwédrmung des Sensors mittels Feuer-
zeug und Kontrolle der Temperaturanzeige)?

an der Anlage trotzdem kein Fehler zu finden, empfiehlt es sich, einen Datenlogger (C.M.I. oder D-

LOGG) an der Anlage zu installieren und die Temperaturverlaufe und Schaltzustdnde zu protokollie-
ren. Wird das Datenlogging tber DL-Bus durchgefuhrt, muss in den ,DL-Einstellungen® die ,Daten-
ausgabe* freigegeben sein.

Falsche Temperaturen kdnnen folgende Ursachen haben:

.
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Anzeigewerte wie -9999,9 bei einem Fihlerkurzschluss oder 9999,9 bei einer Fihlerunterbrechung
mussen nicht unbedingt einen Material- oder Klemmfehler bedeuten. Ist im Eingangsmeni die
richtige Fuhlertype gewahlt (KTY, PT1000, RAS, GBS, ...)?

Die Uberpriifung eines Sensors kann auch ohne Messgerat durch Vertauschen des vermutlich
defekten Fuhlers mit einem funktionierenden Fihler an der Klemmleiste und Kontrolle der Tempe-
raturanzeige erfolgen. Wandert der Fehler mit, liegt das Problem am Fihler. Bleibt das Problem
am selben Eingang des Gerates bestehen, liegt es entweder an der Einstellung der Fihlertype o-
der der Eingang selbst ist defekt (z.B. defekter Uberspannungsschutz).



Widerstandstabelle der verschiedenen Fihlertypen

Temp. [°’C]| O 10 20 25 30 40 50 60 70 80 90 | 100
PT1000 [Q] | 1000 {1039 | 1078|1097 | 1117 | 1155|1194 | 1232|1271 | 1309 | 1347 | 1385

KTY [Q] | 1630 | 1772 | 1922 | 2000 | 2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392
(2kQ)
KTY [Q] | 815 | 886 | 961 | 1000|1040 | 1122|1209 | 1299 | 1392 | 1490 | 1591 | 1696
(1kQ)

PT100 [Q] | 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [Q] | 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [Q] | 1000 1056|1112 1141|1171 (1230|1291 | 1353|1417 |1483 (1549|1618

Ni1000 [Q] | 1000 (1045|1091 | 1114|1138 (1186|1235 1285|1337 |1390 | 1444|1500
TK5000

Ist der Fuhler defekt, ist beim Tausch auf die Fihlertype zu achten. Es ist zwar mdéglich, eine andere
Fuhlertype zu verwenden, aber dazu muss auch in der Parametrierung des entsprechenden Eingan-
ges die verwendete Type eingestellt werden.

Die aktuelle Standardtype der technischen Alternative ist PT1000.
Bis 2010/2011 war die Standardtype KTY (2kQ).

Manuelles Schalten eines Ausganges nicht maglich:

¢ Triac-Ausgange konnen kleine Lasten (<56 W, z.B. Ventil, Schutz...) unter Umstéanden nicht zuver-
l&ssig schalten. Wird mit einem Triac-Ausgang (A1, A2, A6, A7) nur eine kleine Last angesteuert,
ist fur ein zuverlassiges Schalten eine zusatzliche Parallellast oder das folgende RC-Glied erfor-
derlich (als Sonderzubehdr erhaltlich).

Al UVR16x2 N
| —, — e —— o — |
100nF/630V 100R/0,5W
I —
” | I |
Schitz

N

¢ Beim Ausgang 5 ist darauf zu achten, dass dieser grundsatzlich potentialfrei ist und keine Span-
nung fuhrt. Ebenso kdnnen die Hilfsrelaisausgange potentialfrei sein. Das direkte Schalten eines
230V Verbrauchers ist daher erst nach entsprechender Verdrahtung maoglich.

¢ Ist es nicht moglich einen Ausgang im Handbetrieb EIN oder AUS zu schalten ist moglicherweise
eine Meldung gerade jetzt aktiv und schaltet den entsprechenden Ausgang dominant EIN oder
AUS (rote Umrandung des Ausgangssymbols, Anzeige der Meldung in der oberen Statusleiste). Je
nach Programmierung und Benutzerstatus ist in diesem Fall kein Handbetrieb méglich.

Fehlerbehebung - Hardware

Im Fall eines eindeutigen Hardwaredefektes bitte das Gerat zur Reparatur an den Handler bzw. Her-
steller senden. Es ist dabei unerlasslich, dem Gerat eine Fehlerbeschreibung beizulegen, die den
Defekt beschreibt (Die Aussage ,Gerat defekt, bitte um Reparatur ist dabei zu wenig). Die Abwick-
lung wird beschleunigt, wenn eine RMA-Nummer auf unserer Homepage www.ta.co.at beantragt wird.
Eine vorherige Abklarung des Mangels mit unserem technischen Support ist erforderlich.
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Fehlersuche — Programmierung

Eine Unterstiitzung durch den Hersteller bei der Fehlersuche ist mit entsprechender Dokumentation

und ausreichenden Daten mdglich. Dafiir aber unbedingt notwendig sind:

¢ Ein Hydraulikschema per Fax oder E-Mail (WMF, JPG),

¢ komplette Programmierung mittels TAPPS Datei oder zumindest die Funktionsdaten (*.dat-Datei)
per E-Mail,

¢ Betriebssystemversion und Seriennummer der Regelung,

+ die vorhandenen log-Dateien oder zumindest die (Temperatur-)Werte der Eingénge zu dem Zeit-
punkt, an dem sich das Fehlverhalten an der Anlage zeigt,

+ telefonischer Kontakt zur Beschreibung des Problems — eine schriftliche Fehlerbeschreibung ge-
nagt oft nicht.

Fehlersuche im CAN-Netzwerk

Zur Eingrenzung des Fehlers empfiehlt es sich Teile des Netzes abzuschlieRen und zu beobachten,
wann der Fehler verschwindet.
Generelle Tests:

¢ Knotennummern - es darf keine Knotennummer doppelt vergeben werden

¢ Spannungsversorgung der Busteilnehmer (bei Bedarf das Netzteil CAN-NT verwenden)
¢ Einstellung Baud-Rate (auch bei Verwendung des CAN-Buskonverters CAN-BC/C)

Tests der Verkabelung:
Fir diese Tests mussen alle Knoten ausgeschaltet werden!

¢ Widerstand zwischen CAN-H und CAN-L
o wenn dieser Uber 70Q liegt, deutet dies auf eine fehlende Terminierung hin.

o wenn der Widerstand unter 60Q liegt, ist nach Uberzahligen Terminierungen oder Kurz-
schllissen zwischen Leitungen zu suchen.

¢ Auf Kurzschluss zwischen GND bzw. Schirm und den Signalleitungen prifen.

¢ Prifung auf Erdschleifen — Hierzu wird der Schirm an dem jeweiligen Knotenpunkt aufge-
trennt und der Verbindungsstrom gemessen. Wenn Stromfluss vorhanden ist, besteht durch
eine nicht gewollte Erdverbindung eine Erdschleife.

Informationen zur Oko-Design Richtlinie
2009/125/EG

Produkt | Klasse®? | Energieeffizienz® | Standby | Leistungsaufnahme Leistungs-
max. typ. [W]* aufnahme max.
(W] [wi*

UVR16x2°> | max. 8 max. 5 3,0 2,54/ 4,07 3,0/45

! Definitionen laut dem Amtsblatt der Européischen Union C 207 vom 3.7.2014

* Die vorgenommene Einteilung basiert auf der optimalen Ausnutzung sowie der korrekten Anwen-
dung der Produkte. Die tatsédchlich anwendbare Klasse kann von der vorgenommenen Einteilung ab-
weichen.

® Beitrag des Temperaturreglers zur jahreszeitbedingten Raumheizungs-Energieeffizienz in Prozent,
auf eine Dezimalstelle gerundet

* kein Ausgang aktiv = Standby / alle Ausgange und Display aktiv

® Die Festlegung der Klasse richtet sich nach der Programmierung des Heizkreisreglers entsprechend
der Oko-Design Richtlinie.

Technische Anderungen vorbehalten © 2015
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EU - Konformitatserklarung
Dokument- Nr. / Datum: TA12033/28.08.2014
Hersteller: Technische Alternative elektronische SteuerungsgerategesmbH.
Anschrift: A- 3872 Amaliendorf, Langestral3e 124

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Herstel-
ler.

Produktbezeichnung: UVR16x2K, UVR16x2S, UVR16x2-DE, UVR16x2-DE-I, UVR16x2-NP,
UVR16x2-NP-I

Markennamen: Technische Alternative GmbH.

Produktbeschreibung: Frei programmierbare Universalregelung

Der oben beschriebene Gegenstand der Erklarung erfillt die Vorschriften der Richtlinien:

2014/68/EU Niederspannungsrichtlinie

2004/108/EG Elektromagnetische Vertraglichkeit

2011/65/EU RoHS Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe

Angewendete harmonisierte Normen:

EN 60730-1: 2011 Automatische elektrische Regel- und Steuergeréate fur den Hausgebrauch
und &hnliche Anwendungen — Teil 1: Allgemeine Anforderungen

EN 61000-6-3: 2007 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) — Teil 6-3: Fachgrundnormen —

+A1: 2011 Stéraussendung fur den Wohnbereich, Geschafts- und Gewerbebereiche

sowie Kleinbetriebe

EN 61000-6-2: 2005 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) — Teil 6-2:

Fachgrundnormen — Storfestigkeit fur Industriebereiche
Anbringung der CE — Kennzeichnung: Auf Verpackung, Gebrauchsanleitung und Typenschild

C€

Aussteller: Technische Alternative elektronische SteuerungsgerategesmbH.
A- 3872 Amaliendorf, Langestralie 124

Rechtsverbindliche Unterschrift

TECHNISCHE

;'-.u ;.':TJ ‘\.\H_-\I..-IF:'J.\'IEL‘;FI'. |.Jx.\1c__:r Q'I':ki.'::\'-.i _'I_.‘-i-

e LEFON 0 28 63 F 556 35, FAX 0 28 62 7 336 53
Kurt Fichtenbauer, Geschéftsfiihrer,
28.08.2014

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch

keine Zusicherung von Eigenschaften.
Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten Produktdokumente sind zu beachten.
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Garantiebedingungen

Hinweis: Die nachfolgenden Garantiebedingungen schranken das gesetzliche Recht auf Gewahr-
leistung nicht ein, sondern erweitern Ihre Rechte als Konsument.

1.

Die Firma Technische Alternative elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H. ge-
wahrt zwei Jahre Garantie ab Verkaufsdatum an den Endverbraucher fur alle von ihr verkauf-
ten Gerate und Teile. Mangel missen unverziglich nach Feststellung und innerhalb der Ga-
rantiefrist gemeldet werden. Der technische Support kennt fiir beinahe alle Probleme die rich-
tige Losung. Eine sofortige Kontaktaufnahme hilft daher unnétigen Aufwand bei der Fehlersu-
che zu vermeiden.

Die Garantie umfasst die unentgeltliche Reparatur (nicht aber den Aufwand fir Fehlerfeststel-
lung vor Ort, Aus-, Einbau und Versand) aufgrund von Arbeits- und Materialfehlern, welche die
Funktion beeintrachtigen. Falls eine Reparatur nach Beurteilung durch die Technische Alter-
native aus Kostengriinden nicht sinnvoll ist, erfolgt ein Austausch der Ware.

Ausgenommen sind Schaden, die durch Einwirken von Uberspannung oder anormalen Um-
weltbedingungen entstanden. Ebenso kann keine Garantie tibernommen werden, wenn die
Mangel am Geréat auf Transportschaden, die nicht von uns zu vertreten sind, nicht fachgerech-
te Installation und Montage, Fehlgebrauch, Nichtbeachtung von Bedienungs- oder Montage-
hinweisen oder auf mangelnde Pflege zurtickzufiihren sind.

Der Garantieanspruch erlischt, wenn Reparaturen oder Eingriffe von Personen vorgenommen
werden, die hierzu nicht befugt oder von uns nicht ermachtigt sind oder wenn unsere Gerate
mit Ersatzteilen, Erg&nzungs- oder Zubehdrteilen versehen werden, die keine Originalteile
sind.

Die mangelhaften Teile sind an unser Werk einzusenden, wobei eine Kopie des Kaufbelegs
beizulegen und eine genaue Fehlerbeschreibung anzugeben ist. Die Abwicklung wird be-
schleunigt, wenn eine RMA-Nummer auf unserer Homepage www.ta.co.at beantragt wird. Ei-
ne vorherige Abklarung des Mangels mit unserem technischen Support ist erforderlich.

Garantieleistungen bewirken weder eine Verlangerung der Garantiefrist noch setzen sie eine
neue Garantiefrist in Lauf. Die Garantiefrist fir eingebaute Teile endet mit der Garantiefrist
des ganzen Gerates.

Weitergehende oder andere Anspriiche, inshesondere solche auf Ersatz eines auf3erhalb des
Gerates entstandenen Schadens sind — soweit eine Haftung nicht zwingend gesetzlich vorge-
schrieben ist — ausgeschlossen.

Impressum

Diese Montageanleitung ist urheberrechtlich geschutzt.

Eine Verwendung auf3erhalb des Urheberrechts bedarf der Zustimmung der Firma Technische Alter-
native elektronische Steuerungsgerategesellschaft m. b. H.. Dies gilt insbesondere fiir Vervielfaltigun-
gen, Ubersetzungen und elektronische Medien.
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